
za cznik nr 11 do SIWZłą

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I
ODBIORU ROBÓT BUDOWLANYCH

Wykonanie nawierzchni sportowych poliuretanowych na trzech 
istniejących boiskach asfaltowych przy szkołach podstawowych
w Pionkach:
a)  przy Publicznej Szkole Podstawowej Nr 1 w Pionkach przy ul. 

15-go Stycznia 3
b)  przy Publicznej Szkole Podstawowej Nr 2 w Pionkach przy ul. 

Kochanowskiego 14
c)  przy Publicznej Szkole Podstawowej Nr 5 w Pionkach przy ul. 

Targowej 9

KODY CPV
1. SPECYFIKACJA OGOLNA ST 00.00
2. UKŁADANIE NAWIERZCHNI POLIURETANOWEJ CPV 45212221-1
3. ROBOTY W ZAKRESIE KSZTAŁTOWANIA PLACOW REKREACJI - CPV 45.11.27.23-9
    MONTAŻ I WZNOSZENIE GOTOWYCH KONSTRUKCJI - CPV 45.22.38.00-4
4. INSTALOWANIE OGRODZEŃ PIŁKOCHWYTOW CPV 45340000- 2
5. BETONOWE OBRZEŻA TRAWNIKOWE CPV 45212221-1



1. SPECYFIKACJA OGÓLNA ST 00.00.
1. WST PĘ
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna odnosi się do wymagań wspólnych dla poszczególnych wymagań 
technicznych dotyczących wykonania i odbioru robot związanych z wykonaniem nawierzchni 
sportowych poliuretanowych na trzech istniejących boiskach asfaltowych przy szkołach 
podstawowych w Pionkach:
a)  przy Publicznej Szkole Podstawowej Nr 1 w Pionkach przy ul. 15-go Stycznia 3
b)  przy Publicznej Szkole Podstawowej Nr 2 w Pionkach przy ul. Kochanowskiego 14
c)  przy Publicznej Szkole Podstawowej Nr 5 w Pionkach przy ul. Targowej 9

1.2. Zakres stosowania ST
Jako część dokumentów przetargowych i kontraktowych Specyfikacje techniczne należy odczytywać i
rozumieć w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Okre lenia podstawoweś
1.3.1. Dziennik budowy - opatrzony pieczęcią Zamawiającego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
służący do notowania wydarzeń zaistniałych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania poleceń i innej korespondencji technicznej
pomiędzy Inżynierem, Wykonawcą i Projektantem.
1.3.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcę, upoważniona do kierowania
robotami i do występowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
1.3.3. Konstrukcja nawierzchni układ warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich połączenia.
1.3.4. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ułożenia w nim konstr. nawierzchni.
1.3.5. Ksi ga obmiaru ę - akceptowany przez Inżyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami służący do
wpisywania przez Wykonawcę obmiaru dok. robot w formie wyliczeń, szkicow i ew. dodatkowych
załącznikow. Wpisy w Księdze Obmiaru podlegają potwierdzeniu przez Inżyniera.
1.3.6. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, niezbędne do przeprowadzenia
wszelkich badań i prob związanych z ocenąjakości materiałow oraz robot.
1.3.7. Materia y ł - wszelkie tworzywa niezbędne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacją
projektową i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inżyniera.
1.3.8. Nawierzchnia • warstwa lub zespoł warstw służących do przejmowania i rozkładania obciążeń
na podłoże gruntowe i zapewniających dogodne warunki dla ruchu.
1.3.9. Niweleta - wysokościowe i geometryczne rozwinięcie na płaszczyźnie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.
1.3.10. Odpowiednia (bliska) zgodno  ść - zgodność wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jeśli przedział tolerancji nie został określony - z przeciętnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.
1.3.11. Pod o e ł ż - grunt rodzimy lub nasypowy, leżący pod nawierzchnią do głębokości przemarzania.
1.3.12. Polecenie In yniera ż - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inżyniera, w formie
pisemnej, dotyczące sposobu realizacji robot lub innych spraw związanych z prowadzeniem budowy.
1.3.13. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna będąca autorem Dokumentacji projektowej.
1.3.14. Rysunki - część Dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizację, charakterystykę i
wymiary obiektu będącego przedmiotem robot.
1.3.15. Zadanie budowlane - część przedsięwzięcia budowlanego, stanowiąca odrębną całość
konstrukcyjną lub technologiczną zdolną do samodzielnego spełnienia przewidywanych funkcji
techniczno-użytkowych. Zadanie może polegać na wykonywaniu robot związanych z budową
modernizacją utrzymaniem oraz ochroną budowli lub jej elementu.

1.4. Ogólne wymagania dotycz ce robót.ą
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakość ich wykonania oraz za ich zgodność z Dokumentacją
projektową ST i poleceniami Inżyniera.
1.4.1. Przekazanie terenu budowy.
Zamawiający w term. określonym w Warunkach Szczegołowych Kontraktu przekaże Wykonawcy Teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizację
punktow głownych oraz reperow, Dziennik budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji projektowej i
komplet ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialność za ochronę przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru końcowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne



Wykonawca odtworzy i utrwali na własny koszt.

1.5. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowiązany do zabezpieczenia Terenu budowy, w okresie trwania realizacji Kontraktu
aż do zakończenia i odbioru końcowego robot.
Przed przystąpieniem do robot Wykonawca przedstawi inżynierowi do zatwierdzenia dodatkowe,
wynikające ze sposobu prowadzenia robot, uzgodnione z odpowiednim zarządem drogi i organem
zarządzającym ruchem projekty organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.
W zależności od potrzeb i postępu robot projekt organizacji ruchu powinien być aktualizowany przez
Wykonawcę na bieżąco.
Wykonawca zapewni stałe warunki widoczności w dzień i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest
to nieodzowne ze względow bezpieczeństwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urządzenia zabezpieczające będą akceptowane przez Inżyniera. Fakt
przystąpienia do robot Wykonawca obwieści publicznie przed ich rozpoczęciem w sposob uzgodniony z
inżynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilościach określonych przez Inżyniera, tablic
informacyjnych, ktorych treść będzie zatwierdzona przez Inżyniera. Tablice informacyjne będą
utrzymywane przez Wykonawcę w dobrym stanie przez cały okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia Terenu budowy nie podlega odrębnej zapłacie i przyjmuje się, że jest włączony w
Cenę kontraktową.

1.6. Ochrona rodowiska w czasie wykonywania robótś
Wykonawca ma obowiązek znać i stosować w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczące
ochrony środowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykańczania robot Wykonawca będzie:
1) utrzymywać Teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojącej,
2) ponosić wszelkie koszty związane z zabezpieczeniem gruntow po korytowaniu,
3) podejmować wszelkie uzasadnione kroki mające na celu stosowanie się do przepisow i norm
dotyczących ochrony środowiska na terenie i wokoł Terenu budowy oraz będzie unikać uszkodzeń lub
uciążliwości dla osob lub własności społecznej i innych, a wynikających ze skażenia, hałasu lub innych
przyczyn powstałych w następstwie jego sposobu działania. 

1.7. Ochrona przeciwpo aroważ
Wykonawca będzie przestrzegać przepisow ochrony przeciwpożarowej.
Wykonawca będzie utrzymywać sprawny sprzęt przeciwpożarowy, wymagany pizez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.
Materiały łatwopalne będą składowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostępem osob trzecich.
Wykonawca będzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pożarem wywołanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.8. Materia y szkodliwe dla otoczeniał
Materiały, ktore w sposob trwały są szkodliwe dla otoczenia, nie będą dopuszczone do użycia. Nie
dopuszcza się użycia materiałow wywołujących szkodliwe promieniowanie o stężeniu większym od
dopuszczalnego.
Wszelkie materiały odpadowe użyte do robot będą miały świadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawnioną jednostkę, jednoznacznie określające brak szkodliwego oddziaływania tych materiałow na
środowisko.
Materiały, ktore są szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakończeniu robot ich
szkodliwość zanika (np. materiały pylaste) mogą być użyte pod warunkiem przestrzegania wymagań
technologicznych wbudowania. Jeżeli wymagają tego odpowiednie przepisy Zamawiający powinien
otiżymać zgodę na użycie tych materiałow od właściwych organow administracji państwowej.
Jeżeli Wykonawca użył materiałow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich użycie
spowodowało jakiekolwiek zagrożenie środowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.
Wykonawca będzie wspołpracował dostarczając wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca będzie odpowiadać za wszelkie spowodowane przez jego działania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urządzeń podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiającego.
1.9. Ochrona w asno ci publicznej i prywatnejł ś



Wykonawca odpowiada za ochronę instalacji na powierzchni ziemi i za urządzenia podziemne, takie jak
rurociągi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich władz będących właścicielami tych urządzeń
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiającego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni właściwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urządzeń w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowiązany jest umieścić w swoim harmonogramie rezerwę czasową dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore mają być wykonane w zakresie przełożenia instalacji i urządzeń podziemnych na
terenie budowy i powiadomić Inżyniera i władze lokalne o zamiarze rozpoczęcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwłocznie powiadomi Inżyniera i
zainteresowane władze oraz będzie z nimi wspołpracował dostarczając wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca będzie odpowiadać za wszelkie spowodowane przez jego
działania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urządzeń podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiającego.

1.10. Ograniczenie obci e  osi pojazdówąż ń
Wykonawca stosować się będzie do ustawowych ograniczeń obciążenia na oś przy transporcie
materiałow i wyposażenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbędne zezwolenia od władz co
do przewozu nietypowych wagowo ładunkow i w sposob ciągły będzie o każdym takim przewozie
powiadamiał Inżyniera. Pojazdy i ładunki powodujące nadmierne obciążenie osiowe nie będą
dopuszczone na świeżo ukończony fragment budowy w obrębie Terenu budowy i Wykonawca będzie
odpowiadał za naprawę wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inżyniera.

1.11. Bezpiecze stwo i higiena pracyń
Podczas realizacji robot Wykonawca będzie przestrzegać przepisow dotyczących bezpieczeństwa i
higieny pracy. W szczegolności Wykonawca ma obowiązek zadbać, aby personel nie wykonywał pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spełniających odpowiednich wymagań
sanitarnych.
Wykonawca zapewni i będzie utrzymywał wszelkie urządzenia zabezpieczające, socjalne oraz sprzęt i
odpowiednią odzież dla ochrony życia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczeństwa publicznego. Uznaje się, że wszelkie koszty związane z wypełnieniem wymagań
określonych powyżej nie podlegają odrębnej zapłacie i są uwzględnione w Cenie kontraktowej.

1.12. Ochrona i utrzymanie robót
Wykonawca będzie odpowiedzialny za ochronę robot i za wszelkie materiały i urządzenia używane do
robot od daty rozpoczęcia do daty wydania potwierdzenia zakończenia przez inżyniera.
Wykonawca będzie utrzymywać roboty do czasu końcowego odbioru. Utrzymanie powinno być
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy były w zadowalającym stanie przez
cały czas, do momentu odbioru końcowego.
Jeśli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inżyniera powinien
rozpocząć Roboty utrzymaniowe nie poźniej niż w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.13. Stosowanie si  do prawa i innych przepisówę
Wykonawca zobowiązany jest znać wszystkie przepisy wydane przez władze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore są w jakikolwiek sposob związane z robotami i będzie w pełni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca będzie przestrzegać praw patentowych i będzie w pełni odpowiedzialny za wypełnienie
wszelkich wymagań prawnych odnośnie wykorzystania opatentowanych urządzeń lub metod i w
sposob ciągły będzie informować Inżyniera o swoich działaniach, przedstawiając kopie zezwoleń i inne
odnośne dokumenty.

2. MATERIA YŁ
2.1. ród a uzyskania materia ówŹ ł ł
Przed rozpoczęciem robot Wykonawca przedstawi szczegołowe informacje dotyczące proponowanego
źrodła wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiałow i odpowiednie świadectwa badań
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inżyniera.
Wykonawca zobowiązany jest do prowadzenia badań w celu udokumentowania, że materiały uzyskane
z dopuszczonego źrodła w sposob ciągły spełniają wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postępu robot.
2.2. Pozyskiwanie materia ów miejscowychł



Wykonawca ponosi odpowiedzialność za spełnienie wymagań ilościowych i jakościowych materiałow z
jakiegokolwiek źrodła.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: opłaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
związane z dostarczeniem materiałow do robot.
Humus i nadkład czasowo zdjęte z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i żwiru
będąformowane w hałdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukończeniu
robot.
Wszystkie odpowiednie materiały pozyskane z wykopow na Terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie będą wykorzystane do robot lub odwiezione na odkład odpowiednio do
wymagań Kontraktu lub wskazań Inżyniera.

2.3. Materia y nie odpowiadaj ce wymaganiomł ą
Materiały nie odpowiadające wymaganiom zostaną przez Wykonawcę wywiezione z Terenu budowy,
bądź złożone w miejscu wskazanym przez Wykonawcę i zatwierdzonym przez Inżyniera. Jeśli Inżynier
zezwoli Wykonawcy na użycie tych materiałow do innych robot, niż te dla ktorych zostały zakupione, to
koszt tych materiałow zostanie przewartościowany przez Inżyniera.
Każdy rodzaj robot, w ktorym znajdują się nie zbadane i nie zaakceptowane materiały, Wykonawca
wykonuje na własne ryzyko, licząc się z jego nie pizyjęciem i niezapłaceniem.

2.4. Przechowywanie i sk adowanie materia ówł ł
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo składowane materiały, do czasu gdy będą one potrzebne do
robot, były zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowały swoją jakość i właściwość do robot i
były dostępne do kontroli przez inżyniera.
Miejsca czasowego składowania będą zlokalizowane w obrębie Terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z inżynierem lub poza Terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcę.

3. SPRZ TĘ
Wykonawca jest zobowiązany do używania jedynie takiego sprzętu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpływu na jakość wykonywanych robot.
Liczba i wydajność sprzętu będzie gwarantować przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
określonymi w Dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inżyniera w terminie przewidzianym
Kontraktem.
Sprzęt będący własnością Wykonawcy lub wynajęty do wykonania robot ma być utrzymywany w
dobrym stanie i gotowości do pracy. Będzie on zgodny z normami ochrony środowiska i przepisami
dotyczącymi jego użytkowania. Jakikolwiek sprzęt, maszyny, urządzenia i narzędzia nie gwarantujące
zachowania warunkow Kontraktu, zostaną przez Inżyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowiązany do stosowania jedynie takich środkow transportu, ktore nie wpłyną
niekorzystnie na jakość wykonywanych robot i właściwości przewożonych materiałow.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy będą spełniać wymagania dotyczące przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciążeń na osie pojazdow i innych parametrow
technicznych. Środki transportu nie odpowiadające warunkom Kontraktu na polecenie Inżyniera będą
usunięte z Terenu budowy. Wykonawca będzie usuwać na bieżąco, na własny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBÓT
5.1. Ogólne zasady wykonywania robót
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jakość
zastosowanych materiałow i wykonywanych robot, za ich zgodność z Dokumentacją projektową
wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inżyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialność za dokładne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokości
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzędnymi określonymi w Dokumentacji projektowe
lub przekazanymi na piśmie przez Inżyniera.
Następstwa jakiegokolwiek błędu spowodowanego przez Wykonawcę w wytyczeniu i wyznaczeniu
robot zostaną jeśii wymagać tego będzie Inżynier, poprawione przez Wykonawcę na własny koszt.



Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokości przez Inżyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialności za ich dokładność.
Decyzje Inżyniera dotyczące akceptacji lub odrzucenia materiałow i elementow robot będą oparte na
wymaganiach sformułowanych w Kontrakcie, Dokumentacji projektowej i w ST, a także w normach i
wytycznych.
Polecenia Inżyniera będą wykonywane nie poźniej niż w czasie pizez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu pizez Wykonawcę, pod groźbą zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytułu ponosi
Wykonawca.
Wykonawca montujący urządzenia zabawowe powinien posiadać autoryzację producenta tychże
urządzeń.
Powinien wykazać się posiadaniem kart technicznych oraz certyfikatow producentow.

6. KONTROLA JAKO CI ROBÓTŚ
6.1. Zasady kontroli jako ci robótś
Celem kontroli robot będzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiągnąć
założonąjakość robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pełną kontrolę robot i jakości materiałow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, włączając personel, laboratorium, sprzęt,
zaopatrzenie i wszystkie urządzenia niezbędne do pobierania probek i badań materiałow oraz robot.
Wykonawca będzie przeprowadzać pomiary i badania materiałow oraz robot z częstotliwością
zapewniającą stwierdzenie, że roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badań i ich częstotliwość są określone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostały one tam określone, Inżynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewnić wykonanie robot zgodnie z Kontraktem.
Wykonawca dostarczy inżynierowi świadectwa, że wszystkie stosowane uiządzenia i sprzęt badawczy
posiadają ważną legalizację, zostały prawidłowo wykalibrowane i odpowiadają wymaganiom norm
określających procedury badań. Wszystkie koszty związane z organizowaniem i prowadzeniem badań
materiałow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie próbek
Probki będą pobierane losowo. Zaleca się stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, że wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogą być z jednakowym
prawdopodobieństwem wytypowane do badań. Inżynier będzie mieć zapewnioną możliwość udziału w
pobieraniu probek.
Na zlecenie Inżyniera Wykonawca będzie przeprowadzać dodatkowe badania tych materiałow, ktore
budzą wątpliwości co do jakości, o ile kwestionowane materiały nie zostaną przez Wykonawcę usunięte
lub ulepszone z własnej woli. Koszty tych dodatkowych badań pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiający.
Pojemniki do pobierania probek będą dostarczone przez Wykonawcę i zatwierdzone przez Inżyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawcę do badań wykonywanych przez Inżyniera będą odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inżyniera

6.3. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary będą przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmują jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosować można wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inżyniera.
Przed przystąpieniem do pomiarow lub badań, Wykonawca powiadomi inżyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piśmie
ich wyniki do akceptacji Inżyniera.

6.4. Raporty z badań
Wykonawca będzie przekazywać Inżynierowi kopie raportow z wynikami badań niezwłocznie po ich
otrzymaniu.

6.5. Atesty jako ci materia ów i urz dześ ł ą ń
Przed wykonaniem badań jakości materiałow przez Wykonawcę, Inżynier może dopuścić do użycia
mat. posiadające atest producenta stwierdzający ich pełną zgodność z warunkami podanymi w ST.
W przypadku materiałow, dla ktorych atesty są wymagane przez ST, każda partia dostarczona do robot
będzie posiadać atest określający w sposob jednoznaczny jej cechy.



Produkty przemysłowe będą posiadać atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badań. Kopie wynikow tych badań będą dostarczone pizez
Wykonawcę Inżynierowi.
Materiały posiadające atesty i urządzenia - ważne legalizacje mogą być badane w dowolnym czasie.
Jeżeli zostanie stwierdzona niezgodność ich właściwości z ST to takie materiały i/lub urządzenia
zostaną odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiązującym Zamawiającego i
Wykonawcę w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu budowy do końca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialność za prowadzenie Dziennika budowy zgodnie z obowiązującymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku budowy będą dokonywane na bieżąco i będą dotyczyć przebiegu robot, stanu
bezpieczeństwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Każdy zapis w Dzienniku budowy będzie opatrzony datą jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonała zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska służbowego. Zapisy będą czytelne,
dokonane trwałą techniką w porządku chronologicznym, bezpośrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Załączone do Dziennika budowy protokoły i inne dokumenty będą oznaczone kolejnym numerem
załącznika i opatrzone
datą i podpisem Wykonawcy i Inżyniera.
Do Dziennika budowy należy wpisywać w szczegolności:
- datę przekazania Wykonawcy Terenu budowy,
- datę przekazania przez Zamawiającego Dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez Inżyniera programu zapewnienia jakości i harmonogramow robot,
- terminy rozpoczęcia i zakończenia poszczegolnych elementow robot,
- przebieg robot, trudności i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inżyniera,
- daty zarządzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgłoszenia i daty odbiorow robot zanikających, ulegających zakryciu, częściowych i końcowych
odbiorow robot,
- wyjaśnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturę powietrza w okresie wykonywania robot podlegających ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w związku z warunkami klimatycznymi,
- zgodność rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji projektowej,
- dane dotyczące czynności geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
- dane dotyczące sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczące jakości materiałow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badań z
podaniem, kto je przeprowadzał,
- wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzał,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjaśnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika budowy będą przedłożone
inżynierowi do ustosunkowania się.
Decyzje Inżyniera wpisane do Dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjęcia
lub zajęciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika budowy obliguje Inżyniera do ustosunkowania się. Projektant nie jest
jednak stroną Kontraktu i nie ma uprawnień do wydawania poleceń Wykonawcy robot.
(2) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiałow, orzeczenia o jakości materiałow, recepty robocze i kontrolne
wyniki badań Wykonawcy będą gromadzone w formie uzgodnionej w kontrakcie. Dokumenty te
stanowią załączniki do odbioru Robot. Winny być udostępnione na każde życzenie Inżyniera.
(3) Pozosta e dokumenty budowył
Do dokumentów budowy zalicza się, oprócz wymienionych w pkt. (1)-(3) następujące dokumenty:
1) zgłoszenie robot,
2) protokoły przekazania Terenu budowy,
3) protokoły z odbiorów robot,

4) protokoły z narad i ustaleń,



5) korespondencję na budowie.
(4) Przechowywanie dokumentów budowy
Dokumenty budowy będą przechowywane na Terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
Zaginięcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy będą zawsze dostępne dla Inżyniera i przedstawiane do wglądu na
życzenie Zamawiającego.

7. OBMIAR ROBÓT
7.1. Ogólne zasady obmiaru robót
Obmiar robot będzie określać faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z Dokumentacją
projektową i ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym ślepym kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inżyniera o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru będą wpisane do Księgi obmiaru. Jakikolwiek błąd lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilościach podanych w ślepym kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowiązku ukończenia wszystkich robot. Błędne dane zostaną poprawione wg instrukcji
Inżyniera na piśmie.

7.2. Zasady okre lania ilo ci robót i materia ówś ś ł
Długości i odległości pomiędzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi będąobmieizone poziomo
wzdłuż linii osiowej. Jeśli Specyfikacje Techniczne właściwe dla danych robot nie wymagają tego
inaczej, objętości będą wyliczone w m3 jako długość pomnożona przez średni przekroj.
Ilości, ktore mają być obmierzone wagowo, będą ważone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3.Urz dzenia I sprz t pomiarowyą ę
Wszystkie urządzenia i sprzęt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot będą zaakceptowane
przez Inżyniera. Urządzenia i sprzęt pomiarowy zostaną dostarczone przez Wykonawcę. Jeżeli
urządzenia te lub sprzęt wymagają badań atestujących to Wykonawca będzie posiadać ważne
świadectwa legalizacji.
Wszystkie urządzenia pomiarowe będą przez Wykonawcę utrzymywane w dobrym stanie, w całym
okresie trwania robot.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary będą przeprowadzone przed częściowym lub końcowym odbiorem robot, a także w przypadku
występowania
dłuższej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.
Obmiar robot zanikających przeprowadza się w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegających zakryciu przeprowadza się przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia będą wykonane w sposob zrozumiały i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objętości będą uzupełnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Księgi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogą być dołączone
w formie oddzielnego załącznika do Księgi obmiaru, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inżynierem.

8.ODBIÓR ROBÓT
8.1.Rodzaje odbiorów robót
W zależności od ustaleń odpowiednich ST, roboty podlegają następującym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inżyniera przy udziale Wykonawcy:
a./odbiorowi robot zanikających i ulegających zakryciu,
b./odbiorowi częściowemu,
c./odbiorowi ostatecznemu,
d./odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiór robót zanikaj cych i ulegaj cych zakryciuą ą
Odbior robot zanikających i ulegających zakryciu polega na finalnej ocenie ilości i jakości
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegną zakryciu.
Odbior robot zanikających i ulegających zakryciu będzie dokonany w czasie umożliwiającym wykonanie



ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postępu robot.
Odbioru robot dokonuje Inżynier.
Gotowość danej części robot do odbioru zgłasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inżyniera. Odbior będzie przeprowadzony niezwłocznie, nie poźniej
jednak niż w ciągu 3 dni od daty zgłoszenia wpisem do Dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
inżyniera.
Jakość i ilość robot ulegających zakryciu ocenia Inżynier na podstawie dokumentow zawierających
komplet wynikow badań laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacją projektową ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiór cz ciowyęś
Odbior częściowy polega na ocenie ilości i jakości wykonanych części robot. Odbioru częściowego
robot dokonuje się wg zasad jak przy odbiorze końcowym robot.

8.4. Odbiór ostateczny robót
Odbiór ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilości,
jakości i wartości.
Całkowite zakończenie robot oraz gotowość do odbioru ostatecznego będzie stwierdzona przez
Wykonawcę wpisem do dziennika budowy z bezzwłocznym powiadomieniem na piśmie o tym takcie
Inżyniera.
Odbior ostateczny robot nastąpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, licząc od dnia
potwierdzenia przez Inżyniera zakończenia robot.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiającego w obecności Inżyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierająca roboty dokona ich oceny jakościowej na podstawie
przedłożonych dokumentow, wynikow badań i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodności wykonania
robot z dokumentacją projektową i ST.
W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna się z realizacją ustaleń przyjętych w trakcie
odbiorow robot zanikających i ulegających zakryciu, zwłaszcza w zakresie wykonania robot
uzupełniających i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robot uzupełniających w warstwie ścieralnej lub robotach wykończeniowych, komisja
przerwie swoje czynności i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisję, że jakość wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacją projektową i ST z uwzględnieniem
tolerancji i nie ma większego wpływu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeństwo ruchu, komisja
dokona potrąceń, oceniając pomniejszoną wartość wykonywanych robot w stosunku do wymagań
przyjętych w dokumentach umowy.

8.5. Odbiór pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot związanych z usunięciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniałych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny będzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzględnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 „Odbior ostateczny robot".

9. PODSTAWA P ATNO CIŁ Ś
9.1. Ustalenia ogólne
Podstawą płatności jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcę za jednostkę obmiarową
ustaloną dla danej pozycji ślepego kosztorysu.
Cena jednostkowa pozycji będzie uwzględniać wszystkie czynności, wymagania i badania składające
się na jej wykonanie, określone dla tej roboty w pkt. 9 ST i w Dokumentacji projektowej.
Cena jednostkowa będzie obejmować:
- robociznę bezpośrednią,
- wartość zużytych materiałow wraz z kosztami ich zakupu,
- wartość pracy sprzętu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzętu na Teren budowy i z
powrotem, montaż i demontaż na stanowisku pracy),
koszty pośrednie, w skład ktorych wchodzą: płace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow
nadzoru i laboratorium, koszty urządzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie
energii i wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczące oznakowania robot, wydatki
dotyczące bhp, usługi obce na rzecz budowy, opłaty za dzierżawę placow i bocznic, ekspertyzy
dotyczące wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarządu przedsiębiorstwa Wykonawcy,



- zysk kalkulacyjny zawierający ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytułu innych wydatkow mogących
wystąpić w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym,
- podatki obliczane zgodnie z obowiązującymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie należy wliczać podatku VAT.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawcę za daną pozycję w Wycenionym ślepym
kosztorysie jest ostateczna i wyklucza możliwość żądania dodatkowej zapłaty za wykonanie robot
objętych tą pozycją kosztorysową.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogólne ST.00,00
Koszt dostosowania się do wymagań warunkow umowy i wymagań ogolnych zawartych w ST.00.00
obejmuje wszystkie warunki określone w ww. dokumentach, a nie wyszczególnione w kosztorysie.

10.PRZEPISY ZWI ZANEĄ
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414).
Zarządzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M. P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych {Dz. U. Nr 14, poz. 60 z późniejszymi
zmianami).

2. UK ADANIE NAWIERZCHNI POLIURETANOWEJ CPV 45212221-1Ł
1. WSTĘP
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegołowej specyfikacji technicznej SST są wymagania dotyczące wykonania
i odbioru robot związanych z realizacją budowy boiska wielofunkcyjnego.
Zakres stosowania SST
Szczegołowa specyfikacja techniczna SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji
budowy boiska wielofunkcyjnego.
Zakres robot objętych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczą zasad prowadzenia robot związanych z ułożeniem
powierzchni boiska ze nawierzchni poliuretanowej w kolorze czerwonym przy realizacji budowy boiska
wielofunkcyjnego.
1.2. Opis nawierzchni sportowej poliuretanowej
Nawierzchnia poliuretanowa typ NATRYSK, o zwartej strukturze, przeznaczona jest do pokrywania
nawierzchni boisk wielofunkcyjnych. Jej głownymi zaletami są: wysoka odporność na zużycie;
odporność na kolce; odporność na promienie UV, łatwość eksploatacji i konserwacji, komfort i
bezpieczeństwo uprawiania sportow, wyjątkowa wytrzymałość – renowacja nie wcześniej jak po 5 – 6
latach eksploatacji.
Projektowana nawierzchnia powinna składać się z dwoch warstw: elastycznej i użytkowej:
- warstwa gumowa SBR (grubość 10mm)
- warstwa użytkowa EPDM (grubość 2mm)
Nawierzchnie poliuretanow  nale y wykona  w nast puj cy sposób:ą ż ć ę ą
• impregnacja - naniesienie primera na istniejącą podbudowę asfaltową celem
poprawienia przyczepności nawierzchni do podłoża.
• wykonanie warstwy elastycznej - warstwa elastyczna wykonana jest z mieszaniny
granulatu gumowego SBR o granulacji 1-4mm i lepiszcza poliuretanowego, układana
mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozkładarki mas poliuretanowych.
• wykonanie warstwy użytkowej, ktora stanowi mieszaninę lepiszcza poliuretanowego,
dwuskładnikowego z granulatem EPDM o frakcji 0,5-1,5 mm. Czynnosć tę należy wykonać poprzez
natrysk mechaniczny. Grubość warstwy użytkowej 2-3mm.
Linie malować po całkowitym związaniu nawierzchni poliuretanowej.
Minimalne parametry techniczne nawierzchni:
1. Wytrzymałość na rozciąganie: >1,0 MPa
2, Wydłużenie przy zerwaniu: >= 80%
3. Odporność na zużycie (ścieranie) ─ utrata masy po 1 000 cyklach badawczych) [g] <= 1,0 g
4. Zachowanie się piłki po odbiciu pionowym w stosunku do odbicia od betonu, %
- piłka do koszykowki: > 100%
- piłka do tenisa: > 100%
5. Redukcja siły w przedziale od 0 - 50st. C.: >35%
6. Tarcie (opor poślizgu) - proba wahadła, ślizgacz CEN, jednostki PTV:



- nawierzchnia sucha: >= 74
- nawierzchnia mokra: >= 56
7. Pierwiastki śladowe:
Ołow (Pb) < 0,005 Kadm (Cd) < 0,0005 Chrom ogolny (Cr) < 0,005 Chrom VI (Cr VI) < 0,005
Rtęć (Hg) < 0,0003 Cynk (Zn) 0,07 Cyna (Sn) 0,0008
8. zachowanie się piłki tenisowej odbitej pod kątem >= 23
9. Odporność na działanie zmiennych cykli hydrotermicznych
- makroskopowa ocena wyglądu powierzchni - odp. bez śladow uszkodzeń i zmian wyglądu
zewnętrznego
- spadek wytrzymałości na rozciąganie,[%] - 0
- spadek wydłużenia przy zerwaniu, % - 0
10 Odporność na sztuczne starzenie (temperaturę, wodę i promieniowanie UV), oceniona
badaniami po starzeniu:
- spadek odporności na zużycie (ścieranie) - utrata masy po 1000 cyklach badawczych, % 0
Spełnianie wszystkich wymaganych minimalnych parametrow nawierzchni określonych powyżej
należy potwierdzić stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aprobata lub Rekomendacja
Techniczna ITB) oraz kartą techniczną wystawioną przez producenta potwierdzającą badania na
zgodność z normą PN-EN 14877:2008.
UWAGA:
Nawierzchnia może być instalowana jedynie przez autoryzowanego wykonawcę o kwalifikacjach
potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta nawierzchni i dotyczącym
zadania. Kolorystyka obiektu w kolorach czerwonym paleta RAL classik 3000 i niebieskim paleta RAL
classik 5007. Linie malowane na kolor zołty, czerwony i biały.
Dokumenty dotycz ce nawierzchni poliuretanowej:ą
a) Certyfikat lub deklaracja zgodności z normą PN-EN 14877:2008, lub aprobata
techniczna ITB, lub rekomendacja techniczna ITB, lub wyniki badań specjalistycznego laboratorium (np.
Labosport lub ISA-Sport lub Sports Labs Ltd) potwierdzające parametry oferowanej nawierzchni lub
dokument rownoważny.
b) Karta techniczna oferowanej nawierzchni, potwierdzona przez jej producenta.
c) Atest PZH lub dokument rownoważny dla oferowanej nawierzchni.
d) Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowaną inwestycję wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na tę
nawierzchnię.
e) badania pierwiastkow śladowych



OGOLNA INSTRUKCJA UŻYTKOWANIA ZEWNĘTRZNYCH NAWIERZCHNI SPORTOWYCH
POLIURETANOWYCH
Nawierzchnie syntetyczne poliuretanowe są nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny służyć.
Powinny być użytkowane w obuwiu sportowym. Nie należy dopuszczać do nadmiernego zabrudzenia
nawierzchni piaskiem, który powoduje nadmierne zużycie nawierzchni, konieczne jest zatem okresowe
czyszczenie nawierzchni. Nie dopuszczać do zabrudzeń olejem, emulsją asfaltową oraz innymi
środkami chemicznymi powodującymi odbarwienie nawierzchni. Nie dopuszczać do jazdy na rolkach ,
rowerach , motorach. Przejazd samochodami ( policja, straż , pogotowie ratunkowe i inne służby
komunalne ) powinien być kontrolowany - również ze względu na nośność podbudowy.
Uwagi ogólne
Wszelkie informacje zawarte w tym dokumencie są podawane w dobrej wierze i mają charakter ogolny.
Jako że faktyczny stan nawierzchni sportowych jak też sposob użytkowania jest zrożnicowany i jest
poza naszą kontrolą, nasze sugestie, bez względu na to czy zostały przekazane ustnie, na piśmie, nie
zwalniają użytkownika od konieczności dbałości o produkt.

UWAGI!
-  Wykładziny powinny być stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem technicznym 

opracowanym dla określonego zastosowania.
-  Projekt powinien być zgodny z właściwymi normami i obowiązującymi przepisami, w szczegolności z 

rozporządzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow 
technicznych, jakim powinny odpowiadać budynki i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 75 z 2002 r., poz.690).

-  Projekt techniczny obiektu sportowego lub rekreacyjnego powinien uwzględniać właściwości 
techniczno – użytkowe wykładziny.

-  Wykonanie i odbior urządzeń sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB, atestow
-  Wykonanie i odbior urządzeń sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB, atestow 

higienicznych, wymogow p.poż., warunkow technicznych stosowania i Polskich Norm.

3. ROBOTY W ZAKRESIE KSZTA TOWANIA PLACÓW REKREACJI - CPVŁ
45.11.27.23-9 MONTA  I WZNOSZENIE GOTOWYCH KONSTRUKCJI - CPVŻ
45.22.38.00-4
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegołowej specyfikacji technicznej są wymagania szczegołowe dotyczące
wykonania i odbioru robot związanych z kształtowaniem placow rekreacji oraz montaż i wznoszenie
gotowych konstrukcji .
1.2. Zakres stosowania ST
Szczegołowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot
1.3. Zakres robot objętych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmują wszystkie czynności umożliwiające i mające na celu
wykonanie robot związanych z kształtowaniem psich toalet oraz montażem i wznoszeniem gotowych
konstrukcji .
1.3.1 Montaż małej architektury
1.4. Określenia podstawowe
Określenia podane w niniejszej SST są zgodne z obowiązującymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.
1.5. Ogolne wymagania dotyczące robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakość ich wykonania oraz za zgodność z SIWZ i poleceniami
Zamawiającego .
1.6. Mała architektura
1. Zestaw słupkow z miejscem dla sędziego do gry w siatkowkę i tenisa ziemnego - wyrob gotowy,
fabrycznie wykończony.
Konstrukcja słupkow wykonana z rury fi 88,9x3,2 mm
Urządzenie wyposażone mechanizm naciągu siatki z linką syntetyczną lub stalową.
Zestaw wyposażony w stanowisko sędziego wraz z podnożkami i drabinką wejściową z rur.
Siatka do gry w zestawie.
Zastaw wyposażony w tuleję montażową z zabezpieczeniem przeciw kradzieży (kłodka).
Wszystkie elementy stalowe zabezpieczone antykorozyjnie.



Produkt musi posiadać certyfikat zgodności z normami PN-EN 1271, PN- EN 1510, PN-EN 1176
2. Zestaw słupkow z miejscem dla sędziego do gry w siatkowkę plażową - wyrob gotowy, fabrycznie
wykończony.
Konstrukcja słupkow wykonana jest z rury fi 88,9x3,2 mm
W urządzenie wyposażono w mechanizm naciągu siatki z linką syntetyczną lub stalową.
Zestaw wyposażono w stanowisko sędziego wraz z podnożkami i drabinką wejściową z rur.
Siatka do gry w zestawie.
Zastaw wyposażony w tuleję montażową z zabezpieczeniem przeciw kradzieży (kłodka).
Wszystkie elementy stalowe zabezpieczone antykorozyjnie.
Produkt musi posiadać certyfikat zgodności z normami PN-EN 1271, PN- EN 1510, PN-EN 1176
3. Bramka aluminiowa z koszem do koszykowki 3m x 2m - wyrob gotowy, fabrycznie wykończony.
Bramka połączona z koszem do rekreacyjnej gry.
Bramka musi posiadać następujące parametry:
- w pełni zespawana konstrukcja z grubego aluminiowego profilu 120x100mm,
- tylna część złożona z rur fi 30mm rur zastępujących siatkę,
- tarcza do kosza o wymiarach 90x120 z 100cm wysięgiem,
- 4 punkty mocowania do podłoża,
- całkowicie odporną konstrukcję na działanie warunkow atmosferycznych,
- w komplecie 2 tuleje lub 4 punkty montażowe,
1.7. Sprzęt
Roboty związane z kształtowaniem wybiegow dla psow oraz montażem i wznoszeniem gotowych
konstrukcji mogą być wykonywane ręcznie lub mechanicznie przy użyciu dowolnego typu sprzętu.
1.8. Transport
Materiały na budowę wybiegu dla psow powinny być przewożone odpowiednimi środkami transportu,
żeby uniknąć uszkodzeń, trwałych odkształceń oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.
1.9. Wykonanie robot
1.9.1. Zamontowanie elementow małej architektury
Montaż – wykopanie dołkow pod gotowe prefabrykaty fundamentowe, rozplantowanie
nadmiaru ziemi i osadzenie urządzeń wg wytycznych producenta.
1.10.Kontrola jakości robot
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodności wykonania robot z umową pod względem zastosowanych
materiałow i dokładności wykonania.
1.11.Obmiar robot.
Jednostkami obmiaru są:
Elementy małej architektury – za 1 szt. dostarczonych i zamontowanych urządzeń
1.12.Odbior robot
Odbioru robot dokonuje się na podstawie oględzin i stwierdzenie zgodności wykonania robot z SIWZ i
umową.
1.13.Podstawa płatności
Roboty rozliczane ryczałtowo.

4. INSTALOWANIE OGRODZE  PI KOCHWYTÓW CPV 45340000- 2Ń Ł
1. WSTĘP
1.1 Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest: piłkochwytów za 
bramkami boisk sportowych.
Specyfikacja obejmuje w szczególności wymagania dotyczące właściwości materiałów, sposobu
wykonania i oceny prawidłowości poszczególnych robot budowlanych.
1.2 Zakres robot objętych Specyfikacją
Niniejsza Specyfikacja obejmuje zakres robot branży: budowlanej.
1.3 Ogólne wymagania dotyczące robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakość ich wykonania oraz zgodność ze Specyfikacją
Techniczną oraz poleceniami Inspektora Nadzoru, wyznaczonego przez Inwestora.
2. MATERIAŁY
Ogólne wymagania dotyczące materiałów
Wszystkie materiały zastosowane do realizacji robot powinny odpowiadać, co do jakości wymogom
wyrobow dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie, określonym w art. 10 ustawy Prawo
Budowlane, wymaganiom przedmiarow robot oraz wymaganiom specyfikacji istotnych warunkow
zamowienia.



Na każde żądanie Zamawiającego (Inspektora nadzoru – posiadającego uprawnienia do prowadzenia i
nadzorowania w zakresie robot budowlanych), Wykonawca obowiązany jest okazać w stosunku do
wskazanych materiałow: certyfikat na znak bezpieczeństwa, deklarację zgodności lub certyfikat
zgodności z obowiązującą normą lub aprobatą techniczną.
Wszystkie materiały i urządzenia użyte do wykonania zadania muszą posiadać świadectwa
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie, a przy ich stosowaniu muszą być spełnione
zasady określone w załącznikach do tych dokumentow. Wykonawca zobowiązany jest do uzyskania
zgody zamawiającego na zastosowanie materiałow przed ich wbudowaniem.
3. SPRZĘT
Do wykonania robot Wykonawca jest zobowiązany zastosować sprzęt i maszyny właściwe dla danego
rodzaju robot, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpływu na jakość wykonywanych robot.
Nakłady pracy sprzętu winny wynikać z katalogow nakładow rzeczowych, z uwzględnieniem załoŜeń
ogolnych i szczegołowych.
Sprzęt, maszyny, urządzenia i narzędzia nie gwarantujące zachowania warunkow umowy nie zostaną
dopuszczone do robot przez Inspektora Nadzoru.
4. TRANSPORT
Środki transportu technologicznego i zewnętrznego winny być dobrane przy uwzględnieniu przeciętnej
organizacji pracy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Opis robot i materiałow.
Zakres zadania obejmuje wykonanie piłko-chwytow.
5.2 Warunki wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umową oraz za jakość
zastosowanych materiałow i wykonywanych robot, za ich zgodność z przedmiarami robot oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru. Ustanowienie Kierownika Budowy z uprawnieniami budowlanymi do
kierowania robotami w specjalności konstrukcyjno-budowlanej posiadającego aktualne zaświadczenie o
przynależności do OIIB.
Przed złożeniem oferty, zaleca się Oferentowi dokonać wizji lokalnej terenu budowy i zgłosić
ewentualne uwagi.
6. ODBIOR I ROZLICZENIE ROBOT
Odbior robot:
Roboty zanikające należy zgłaszać do odbioru inspektorskiego. Warunkiem przystąpienia do odbioru
końcowego będzie zakończenie robot,
potwierdzone pisemnie przez zamawiającego oraz przedłożenie kompletu dokumentow odbiorowych
Rozliczenie robot zgodnie z umową.

5. BETONOWE OBRZE A TRAWNIKOWE CPV 45212221-1Ż
1. WSTĘP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogólnej specyfikacji technicznej (SST) są wymagania dotyczące wykonania i
odbioru robot związanych z ustawieniem betonowego obrzeża chodnikowego przy realizacji budowy
boiska wielofunkcyjnego.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegółowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
realizacji budowy boiska wielofunkcyjnego.
1.3. Zakres robot objętych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczą zasad prowadzenia robot związanych z
ustawieniem betonowego obrzeża chodnikowego przy realizacji budowy boiska wielofunkcyjnego.
1.4. Określenia podstawowe
1.4.1. Obrzeża chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczające teren boiska od
terenu poza boiskiem.
1.4.2. Pozostałe określenia podstawowe są zgodne z obowiązującymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST 00.00.
1.5. Ogólne wymagania dotyczące robot
Ogólne wymagania dotyczące robot podano w ST 00.00.
2. MATERIAŁY
2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów
Ogolne wymagania dotyczące materiałow, ich pozyskiwania i składowania podano w ST 00.00.
2.2. Stosowane materiały



Materiałami stosowanymi są:
- obrzeża odpowiadające wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01 ,
- nakładki na obrzeża z tworzywa sztucznego,
- żwir lub piasek do wykonania ław,
- cement wg PN-B-1970,
- piasek do zapraw wg PN-B-06711.
2.3. Betonowe obrzeża - wymagania techniczne
2.3.1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzeży
Powierzchnie obrzeży powinny być bez rys, pęknięć i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawędzie elementow powinny być rowne i proste.
2.3.2. Składowanie
Betonowe obrzeża mogą być przechowywane na składowiskach otwartych, posegregowane według
rodzajow i gatunkow.
Betonowe obrzeża należy układać z zastosowaniem podkładek i przekładek drewnianych o wymiarach
co najmniej: grubość 2,5 cm, szerokość 5 cm, długość minimum 5 cm większa niż szerokość obrzeża.
3. SPRZĘT
3.1. Ogolne wymagania dotyczące sprzętu
Ogolne wymagania dotyczące sprzętu podano w ST 00.00.
3.2. Sprzęt do ustawiania obrzeży
Roboty wykonuje się ręcznie przy zastosowaniu drobnego sprzętu pomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczące transportu
Ogolne wymagania dotyczące transportu podano w ST 00.00.
4.2. Transport obrzeży betonowych
Betonowe obrzeża mogą być przewożone dowolnymi środkami transportu po osiągnięciu przez beton
wytrzymałości minimum 0,7 wytrzymałości projektowanej.
Obrzeża powinny być zabezpieczone przed przemieszczeniem się i uszkodzeniami w czasie
transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.
5.2. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypkę (ławę) należy wykonywać zgodnie z PN-B-06050 .Wymiary wykopu powinny
odpowiadać wymiarom ławy w planie z uwzględnieniem w szerokości dna wykopu ew. konstrukcji
szalunku.
5.3. Podłoże lub podsypka (ława)
Podłoże pod ustawienie obrzeża może stanowić rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (ława) ze
żwiru lub piasku, o grubości warstwy od 3 do 5 cm po zagęszczeniu. Podsypkę (ławę) wykonuje się
przez zasypanie koryta żwirem lub piaskiem i zagęszczenie z polewaniem wodą.
5.4. Ustawienie betonowych obrzeży
Betonowe obrzeża należy ustawiać na wykonanym podłożu w miejscu i ze światłem (odległością gornej
powierzchni obrzeża od ciągu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowej.
Zewnętrzna ściana obrzeża powinna być obsypana piaskiem, żwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.
Spoiny nie powinny przekraczać szerokości 1 cm. Należy wypełnić je piaskiem lub zaprawą
cementowo-piaskową w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem należy oczyścić i zmyć wodą. Spoiny
muszą być wypełnione całkowicie na pełną głębokość.
6. KONTROLA JAKOŚCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakości robot
Ogolne zasady kontroli jakości robot podano w ST 00.00.
6.2. Badania przed przystąpieniem do robot
Przed przystąpieniem do robot Wykonawca powinien wykonać badania materiałow przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzeży i przedstawić wyniki tych badań Inżynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wyglądu zewnętrznego należy przeprowadzić na podstawie oględzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzeń występujących na powierzchniach i krawędziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary długości i głębokości uszkodzeń należy wykonać za pomocą
przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokładnością do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 .
Sprawdzenie kształtu i wymiarow elementow należy przeprowadzić z dokładnością do 1 mm przy
użyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub taśmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie kątow prostych w narożach elementow wykonuje się przez przyłożenie kątownika do



badanego naroża i zmierzenia odchyłek z dokładnością do 1 mm.
Badania pozostałych materiałow powinny obejmować wszystkie właściwości określone w normach
podanych dla odpowiednich materiałow wymienionych w pkt 2.
6.3. Badania w czasie robot
W czasie robot należy sprawdzać wykonanie:
a) koryta pod podsypkę (ławę) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podsypki (ławy) ze żwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego obrzeża - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych
odchyleniach:
linii obrzeża w planie, ktore może wynosić } 2 cm na każde 100 m długości obrzeża,
niwelety gornej płaszczyzny obrzeża , ktore może wynosić }1 cm na każde 100 m długości obrzeża,
wypełnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywać całkowite wypełnienie
badanej spoiny na pełną głębokość.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00. . Jednostka obmiarowa
Jednostką obmiarową jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeża chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00. .
Roboty uznaje się za wykonane zgodnie z dokumentacją projektową, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeżeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 dały wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikających i ulegających zakryciu
Odbiorowi robot zanikających i ulegających zakryciu podlegają: wykonane koryto, wykonana podsypka.
9. PODSTAWA PŁATNOŚCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczące podstawy płatności
Ogolne ustalenia dotyczące podstawy płatności podano w ST 00.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeża chodnikowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, dostarczenie materiałow, wykonanie koryta, rozścielenie i
ubicie podsypki, ustawienie obrzeża, wypełnienie spoin, obsypanie zewnętrznej ściany obrzeża,
wykonanie badań i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.


