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7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialdw

Dhugosei i odleglosei pomiedzy wyszezegéInionvmi punktami skrainvmi beda obmierzone poziomo
wzdhiz linii osiowej.

Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedq wyliczone w m® jako
dingodd pomnozona pr7ez $redni przekrdj.

Hlosci, ktére maja byé obmlerzone wagowo, bedy wazone w tonach lub kilogramach zgodniec z
wyvinaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i spragt pomiarowy

Wizystkie wzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakeeptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawee. Jezeli urzadzenia te lub spizet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrvim stanie. w calym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiarn

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym Iub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze
w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacveh przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

" 8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaie odbioréw robét

W zaleznosci od ustalest odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odhiorowi robét zanikajacych i ulegajacych za]a‘ycxu,
b) odbiorowi czesciowemu, ) )
¢) ddbiorowi ostatecznemu, o _ .

8.2, Qdbidr robot zanikaiacvch i ulegajacych zakrycin

Odbiér robdt zanikajacyeh i ulegajgeych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbisr tobdt zanikaiacveh i ulegajacych zakryein bedzie dokonany w czasie umozliwigiacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6inego postgpu robot.

Odbioru robot dokomuje Inzynier.

Gotowoséé danej czesei robét do odbiormn zglasza Wykonawea wpisem do dziennika budowy i
jedncczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz
w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakodé i ilogé tobét ulegajacych zakrycin ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych . ,
komplet wynik6w badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumantac;aj o

projektowsa, 8T i uptzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr cze$ciowy polega ma ocenie ilosei 1 jakosci wykonanych czedci robét. Odbioru czqscxowego o

1obét dokonuie sie we zasad jak przy odbiotze ostatecznym robot. Odbioru roboét dokonuje Inzynier.
8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasadv odbiom ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odmesmmu do 1ch ilogei,
jakosci 1 wartosei.

Calkowite zakoniczenie tobot oraz gotowodé do odbiom ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie Inzyniera.

Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczae od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakoniczenia robot i przyiecia doknmentdw, o ktérych mowa w punkeie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnodei Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przediozonych
dokumentéw, wynikéw bhadan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosei wykonania robdt z dokumentac]q
projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna si¢ z realizacja ustaled przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajacyeh i ulegajacych zakryeiu, zwlaszeza w zakresie wykonania robdt uzupelniajgcych i
1obot poprawkowych. ,




